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REGIONE LOMBARDIA
PROVINCIA DI BRESCIA

COMUNE DI LONATO del GARDA

254

] Progetto di nuova scuderia per cavalli promosso ai sensi
I il s : dell'art. 97 L.R. 12/2005 e dell'art. 8 D.P.R. 160/2010
N in Via Civetta, Comune di Lonato del Garda (BS)
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COMMITTENTE PROGETTISTI

AZIENDA AGRICOLA MELLA ALESSANDRA PIANO/ &€ 1O

Via Felice Bellicini, 11

25040 Bienno - BS p rogett i

SR.L STP

Ing. Cesare Bertocchi

Arch. Cristian Piovanelli
Pian. Alessandro Martinelli
Ing. llaria Garletti

° ° PIANO DI MOVIMENTAZIONE IN COPERTURA MEDIANTE SISTEMI ANTICADUTA CONFORMI UNI EN -795

ISTRUZIONI PER LA MOVIMENTAZIONE IN COPERTURA:
1) I'operatore deve accedere alla copertura partendo dal punto indicato con la dicitura "accesso in copertura”; COMPONENTE EDILIZIA RESPONSABILE COMMESSA
2) & fatto obbligo di agganciare il cordino del d.p.i. al primo aggancio disponibile in prossimita dell'accesso in copertura ancora prima di salire in copertura e quindi esporsi al Arch. Piovanelli Cristian

rischio di caduta dall'alto;
D D 3) procedere agganciando il secondo cordino del d.p.i. all'aggancio successivo e, solo dopo essersi agganciati all'ancoraggio successivo, sganciarsi dall'ancoraggio precedente. TO4C
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R =- =- == Dispositivo anticaduta TIPO "C" - Linee vita PROGETTO SCUDERIA
A o Dispositivo di ancoraggio flessibile "TIPO A": gancio antipendolo sottocoppo scala
PN Come indicato
.. ~ .° A Dispositivo di ancoraggio fisso "TIPO A": gancio per trasferimento dal punto di risalita alla linea vita
’ Fase
Richiesta PdC
COLLABORATORI
Data Revisione Ing. Piona Mara

PlANTA CO PE RTU RA - SCALA 1200 09 Giugno 2026 Ing. Francesco Botticini

Geom. Fabrizio Franceschini

Cl RISERVIAMO LA PROPRIETA A TERMINI DI LEGGE DI QUESTO DISEGNDO CON IL DIVIETO DI RIPRODURLO ANCHE IN PARTE E DI RENDERLO NOTO A TERZI SENZA NOSTRA AUTORIZZAZIONE SCRITTA
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