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PIANTA STATO DI PROGETTO - SCALA 1:100

PROSPETTO NORD - SCALA 1:100

PROSPETTO SUD - SCALA 1:100

oon

PROSPETTO EST - SCALA 1:100

PROSPETTO OVEST - SCALA 1:100

SEZIONE B"-B" DI PROGETTO - SCALA 1:100

SEZIONE A"-A" DI PROGETTO - SCALA 1:100

SEZIONE C"-C" DI PROGETTO - SCALA 1:100

> > > D>

PIANO DI MOVIMENTAZIONE IN COPERTURA MEDIANTE SISTEMI ANTICADUTA CONFORMI UNI EN -795

ISTRUZIONI PER LA MOVIMENTAZIONE IN COPERTURA:

1) I'operatore deve accedere alla copertura partendo dal punto indicato con la dicitura "accesso in copertura";
2) e fatto obbligo di agganciare il cordino del d.p.i. al primo aggancio disponibile in prossimita dell'accesso in
copertura ancora prima di salire in copertura e quindi esporsi al rischio di caduta dall'alto;

3) procedere agganciando il secondo cordino del d.p.i. all'aggancio successivo e, solo dopo essersi agganciati
all'ancoraggio successivo, sganciarsi dall'ancoraggio precedente.

4} Punto di salita / accesso in copertura
- = == Dispositivo anticaduta TIPO "C" - Linee vita

o Dispositivo di ancoraggio flessibile "TIPO A": gancio antipendolo sottocoppo

PaN Dispositivo di ancoraggio fisso "TIPO A": gancio per trasferimento dal punto di risalita alla linea vita

PIANTA COPERTURA - SCALA 1:100

PLANIMETRIA DI PROGETTO - SCALA 1:2.000
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